
摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇机密 绎 考试结束前

浙江省 2019 年 10 月高等教育自学考试

人机工程学(二)试题
课程代码:01936

摇 摇 请考生按规定用笔将所有试题的答案涂、写在答题纸上。

选择题部分

注意事项:

摇 摇 1. 答题前,考生务必将自己的考试课程名称、姓名、准考证号用黑色字迹的签字笔或钢笔

填写在答题纸规定的位置上。

摇 摇 2. 每小题选出答案后,用 2B 铅笔把答题纸上对应题目的答案标号涂黑。 如需改动,用橡

皮擦干净后,再选涂其他答案标号。 不能答在试题卷上。

一、单项选择题(本大题共 20 小题,每小题 1 分,共 20 分)

在每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的,请将其选出并将“答题纸冶的

相应代码涂黑。 错涂、多涂或未涂均无分。

1. 人机工程学在西欧常被称为

A. Human Factors Engineering B. Ergonomics

C. Human Engineering D. Biomechanics

2. 人机工程学学科的奠基性工作是在摇 摇 摇 完成的。

A. 美国 B. 英国 C. 法国 D. 德国

3. 人机工程学在不同的发展阶段,设计的指导思想也有很大差异。 在科学人机工程学阶段设

计的指导思想处于摇 摇 摇 阶段。

A. 人适应机 B. 机适应人

C. 人机环境系统协调 D. 人机环境系统一体化

4. 人体测量的常用仪器中,主要用于不能直接以直尺测量的两点间距离的仪器是

A. 人体测高仪 B. 人体测量用直角规

C. 人体测量用三角平行规 D. 人体测量用弯脚规

5. 人的神经系统构成包括脑、摇 摇 摇 以及与他们相连的周围神经。

A. 脑干 B. 脊髓 C. 神经细胞 D. 神经元
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6. 形象思维的特征是

A. 抽象性、逻辑性、规律性、严密性 B. 形象性、偶然性、规律性、严密性

C. 形象性、概括性、创造性、运动性 D. 突发性、偶然性、独创性、模糊性

7. 摇 摇 摇 是不依赖于身体外表感觉器官而产生的刺激。

A. 外在刺激 B. 内在刺激 C. 中心刺激 D. 周围刺激

8. 频率高,声强也高,较适合用于紧急事态的音响报警装置的听觉信息传示装置是

A. 蜂鸣器 B. 铃 C. 警报器 D. 角笛和汽笛

9. 为了形成良好的明视和舒适的照明环境,需要有适当的摇 摇 摇 分布。

A. 照度 B. 色彩 C. 亮度 D. 反射

10. 在人体尺寸应用中,涉及到用于确定头顶上方的控制装置和开关等的位置,一般应选用

摇 摇 摇 的数据。

A. 第 5 百分位 B. 第 10 百分位 C. 第 50 百分位 D. 第 90 百分位

11. 人体之所以能产生运动,是由于体内有一个复杂的肌肉和骨骼系统,称为

A. 肌骨系统 B. 运动系统 C. 施力系统 D. 操作系统

12. 人体的各种感觉器官都有各自最敏感的刺激形式,这种刺激形式称为相应感受器的

A. 感觉阈限 B. 感觉阈下限 C. 感觉阈上限 D. 适宜刺激

13. 摇 摇 摇 表示样本的测量数据集中地趋向某一个值。

A. 均值 B. 方差(均方差) C. 误差 D. 标准差

14. 摇 摇 摇 是振动引起人体不良反应的重要外界条件之一。

A. 紧张 B. 暴露时间 C. 寒冷 D. 炎热

15. 摇 摇 摇 是由细胞体向外伸出的许多树枝状较短的突起,长约 1mm,用于接受周围其他神经

细胞传入的神经冲动。

A. 树突 B. 突触 C. 轴突 D. 细胞体

16. 当操作者按照规定的操作内容,有时需要坐着、有时又需要立着进行操作时,常设计成

摇 摇 摇 控制台。

A. 坐姿低台式 B. 坐姿高台式 C. 坐立姿两用 D. 立姿

17. 正常的腰弧曲线是

A. 微微前凸 B. 微微后凸 C. 垂直向下 D. S 形曲线

18. 摇 摇 摇 是一种为改善人与计算机交互方式,提高计算机可操作性的人机界面综合技术。

A. 虚拟现实 B. 多媒体智能界面

C. 人机智能界面 D. 用户可视化界面
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19. 人的双眼所能感受到的波长大约是

A. 360nm ~760nm B. 330nm ~730nm

C. 350nm ~750nm D. 380nm ~780nm

20. 人的各种心理活动均有一定的指向性和集中性,心理学上称之为

A. 关注 B. 集中 C. 记忆 D. 注意

摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇 摇二、多项选择题(本大题共 10 小题,每小题 2 分,共 20 分)

在每小题列出的五个备选项中至少有两个是符合题目要求的,请将其选出并将“答题纸冶

的相应代码涂黑。 错涂、多涂、少涂或未涂均无分。

21. 视觉是由摇 摇 摇 的共同活动完成的。

A. 眼睛 B. 视神经 C. 视觉中枢

D. 视觉机能 E. 视野

22. 在手控操纵器的设计中,触觉与视觉、听觉相比,具有摇 摇 摇 的特征。

A. 不太敏感 B. 比较敏感 C. 适应迅速

D. 适应缓慢 E. 有立体感

23. 手握式工具设计原则中,基于解剖学因素考虑的要求主要有

A. 避免静肌负荷

B. 保持手腕处于顺直状态

C. 避免掌部组织受压力

D. 避免手指重复动作

E. 避免工具手握部分太粗糙

24. 在工业生产中,以手工操作为主的生产岗位称为手工作业岗位。 按工作任务的性质,可以

分为摇 摇 摇 这几种类型。

A. 普通手工作业岗位

B. 精细操作手工作业岗位

C. 立姿手工作业岗位

D. 坐、立姿交替手工作业岗位

E. 坐姿手工作业岗位

25. 影响噪声对肌体作用的因素主要有

A. 噪声的强度 B. 接触时间 C. 噪声的频谱

D. 噪声类型和接触方式 E. 个体差异
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26. 在安全信息设计中,警示设计的原则有

A. 人的失误最小化

B. 警示信息的快速传递

C. 警示信息的有效传递

D. 执行警示发布的条件

E. 避免警示信息重复传递

27. 工作空间应适合于操作者,在设计时要特别注意

A. 工作高度应适合于操作者的身体尺寸及所要完成的工作类型

B. 座位装置应适合于人的解剖生理特点

C. 应为身体的活动,特别是手、手臂、腿和脚活动提供足够的空间

D. 各种操作器应布置在人的功能可及的范围内

E. 把手和手柄应适合手的功能解剖学要求

28. 听觉可以用以下摇 摇 摇 特性描述。

A. 声音大小 B. 方向敏感度 C. 频率响应

D. 掩蔽效应 E. 动态范围

29. 影响热环境的主要因素有

A. 空气湿度 B. 空气温度 C. 热传导

D. 热辐射 E. 空气流速

30. 以下各项属于综合集成法的特点的是

A. 把微观和宏观结合起来

B. 把人脑与计算机结合起来

C. 把真实与虚拟结合起来

D. 把左脑与右脑结合起来

E. 把数据、信息、知识和专家经验与智能结合起来

三、判断题(本大题共 10 小题,每小题 2 分,共 20 分)

判断下列各题,在答题纸相应位置正确的涂“A冶,错误的涂“B冶。

31. 人机工程学的实质是把专家体系、数据和信息体系以及计算机体系结合起来,构成一个高

度智能化的人机结合系统。

32. 人的最敏锐的视力是在标准视线每侧 5毅的范围内。

33. 工作中造成人的压力的原因通常有工作的负荷、工作的变动、工作中的挫折和不良的环境

这四个方面。
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34. 与手操作相比,脚操作力大,精确度较准确,但活动范围较小。

35. 90dB 以上的噪声,对神经系统、心血管系统有明显的影响。

36. 振动对人的影响主要取决于振动的频率。

37. 大脑皮层的基本组成单位和功能单位是神经元。

38. 仪表的标数设计中,对于表面运动的小开窗仪表,其数码应按顺时针排列。

39. 脊柱承受的重量负荷由上至下逐渐增加,第 5 块腰椎处负荷最大。

40. 视线的变化习惯于从左到右,从上到下的逆时针方向运动。

非选择题部分

注意事项:

摇 摇 用黑色字迹的签字笔或钢笔将答案写在答题纸上,不能答在试题卷上。

四、简答题(本大题共 4 小题,每小题 5 分,共 20 分)

41. 简述人体尺寸测量的意义和方法。

42. 简述人机智能系统综合设计的原则。

43. 简述作业场所布置的总体原则。

44. 简述现代人机工程学的最新发展特点。

五、综合应用题(本大题 20 分)

45. 请论述人的视觉特征。
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